2025FERBERZ—4Fy bEE (YVFNRN—arvba—FT14IEifiZ2ZALEY 772 7EESES)
LSInEEIES 2R Y Y NN—avya—TF4»7IcHABLE
SERXHWEEZESAIQR Y FOERICHITT
— FyTFTEICSBFVWHELBAIQRY FOFERICAEITT -
INSF I GL AR BEA S IE T2 RR)

= BWY

CREEOAIEFILIFRBF — R EMICEE L BUAERENEL TV

) UEBEME - PBF— R TCRUAISER RS EREERE

LSIDFFDIE o D EZAVWTHERIEMEZRHDAIET LEESD |
CHERESOE (AR T Y TICHEET AHERECEINFIEICL2EN, B OEENT
) ERMICES>TWEHDEFALTN— R 7OBMAEED LEEAIET LERBTE S

Eﬁg—‘é L/7LC 7 I‘ '7 T 70)##%& BT —4
LSIDIE LD ZF S TCE A (EERAEY %

HARAAL YV NN—av b a—T 47 %EFKL

FPGAJ: L: 3‘3% ANE P > U —E > HNE > EHTF—%2
. BIESMDFPGAR — K CRIEL, BT L. ] I

Fy STEICERBNADFVWAETAETILD —

4{%’;"@ % %EE ITCAM
R HRBELHE~DHE —

A= B T OBREES LEAIDR Y FATSERES E~TS
CEABT I FATI—REERT BT, Fy T TR D SEAREAAEIC



	スライド 1: LSIの製造ばらつきをリザバーコンピューティングに利用した 先天的個性を持つAIロボットの実現に向けて －　チップごとにふるまいが異なるAIロボットの実現に向けて　－

