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目的 特徴 

 本プロジェクトでは、Android端末やロボットに
搭載されたセンサデータを用いて収集したライフ
ログデータを用いてユーザの肉体的・精神的健
康度を推定するAndroidプログラム、および表
情を変化させたり体を動かしたりすることのでき
る持ち歩き可能な小型ロボット（キーホルダー型
ロボット）を開発し、推定された健康度に応じて
ロボットを変化させるシステムを開発した。 
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