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概要
Image Based Robotとは，実世界で動作する，動画で表
現されたロボットである．IBRは，人間社会に参加し，
その時・場所の状況に応じて外見を変える．電子的な動
画で構成されたIBRの身体は作成・加工・複製が容易な
ので，人間と同じように，個性的な外見のロボットが実
現可能となる．
本プロジェクトでは，IBRを実現するためのソフトウェ
ア群を開発した．

Image Based Robot 動作イメージ

Image Based Robot 動作環境

システム
IBRは，ハードウェアとしてコンピュータによる制御が可
能な電動雲台・ビデオプロジェクタを用いる．IBRは，
ビデオプロジェクタで投影され，電動雲台の回転によっ
て壁面を移動する．ユーザは，「歩け」「指差せ」など
といった，ビヘイビアに基づいた簡便な命令でIBRを操
作することができる．

アプリケーション
IBRは，人物動画を実世界で等身大に投影する基盤シス
テムである．これを用いて，さまざまなインタラクティ
ブシステムが構築できる．
- メディアアート作品 
- 舞台作品
- インタラクティブな広告
- 展示会ナビゲーションシステム


